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KOD CPV :
45331000-6 Instalowanie urzqdzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych,
45331200-8 Instalowanie urzgdzen wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
45331210-1 Instalowanie wentylacji
45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t zwanej dalej ST sa wymagania techniczne dotyczace

wykonania i odbioru instalacji wodno-kanalizacyjnych, centralnego ogrzewania, wentylacji i klimatyzacji w budynku dydaktycznym:

A-1: Pomieszczenia 1.22a, b, c w zakresie :
= Demontazu istniejacych podejs¢ wodno-kanalizacyjnych, wentylacji;
= Montazu nowej instalacji wodno-kanalizacyjnej wraz z biatym montazem (zlew dwukomorowy, bateria stojaca, zawory czerpalne);
=  Wymiana podejs$¢ grzejnikowych, grzejnikow i glowic na grzejniki ptytowe dostosowane do wielkosci pomieszczenia;
= spuszczenie inapuszczenie wody w instalacji centralnego ogrzewania;
= Wymiana cze$ci pionu instalacji centralnego ogrzewania;
= Wykonanie prob szczelnosci na instalacjach;
= Montaz izolacji na instalacjach wg obowiazujacych przepisow;
=  Wywoz i utylizacja materialow z rozbiorki i demontazy;
= Montaz wentylacji i klimatyzacji — szczegotowo opisanej w OPZ;
= Proby instalacji wentylacji i klimatyzacji wraz z rozruchem;
= wykonanie dokumentacji powykonawczej;

= pozostale roboty towarzyszace zwigzane i wynikajace z w/w zakresu prac;

1.2. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawa Prawa Budowlanego, wydanymi do niej rozporzadzeniami wykonawczymi,

nomenklatura Polskich Norm, aprobat technicznych.



1.3. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z postanowieniami Kontraktu oraz

obowigzujacymi przepisami i normami w omawianym zakresie.

2. MATERIALY.

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow.
Ogélne wymagania dotyczace materiatdéw, typow, rodzaju ich pozyskania i sktadowania podano w projektach technicznych w

Przedmiarach oraz w zestawieniu materiatow.

2.1. Szczegdtowe wymagania dotyczace materialow i urzadzen.
Do wykonania instalacji nalezy uzy¢ nastepujacych materiatow:
a) instalacje wodne:
- rury pex, pp z wktadka AL,
- armatura zgodnie z przedmiarem
b) instalacje kanalizacyjne:

- rury PVC,

c) instalacja centralnego ogrzewania:

- instalacja do grzejnikow PEX z wktadka AL.

- Pion z rur stalowych

- Grzejniki ptytowe zgodnie z przedmiarem

d) instalacja wentylacji i klimatyzacji

- klimatyzator np. LG S18EC,

- chiller np. AERMEC ANL 050,

- rekuperator Ventiair REKU® 600 V wraz z modutem chtodnicy,
- szafa klimatyzacji precyzyjnej np. AERMEC PWO020 + nawilzacz+ nagrzewnica elektryczna
- zbiornik buforowy wody lodowe;j

- wentylator np. TD-800/200EX

- kanaly z izolacja,

3. SPRZET.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

Roboty montazowe zwigzane z wykonaniem instalacji elektrycznej wykonane beda przy uzyciu nastgpujacego sprzetu
mechanicznego:

- samochdd dostawczy,

- reczne narzedzia elektromechaniczne,

- wibromlot elektryczny,

Ponadto roboty nalezy przeprowadzi¢ przy pomocy sprzg¢tu przystosowanego

do montazu instalacji oraz drobnego sprzetu budowlanego.
3.1. Szczegdlowe wymagania dotyczace sprzetu.

Do wykonania robot w zakresie instalacji nalezy uzy¢ elektronarzedzi z aktualnymi $wiadectwami badan.
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Stosowaé wszystkie elektronarzedzia r¢gczne wykonane jako urzadzenia II klasy ochronnosci, zasilane z instalacji zabezpieczonych

wytacznikami réznicowopradowymi w celu zminimalizowania zagrozenia porazenia pradem elektrycznym.

4. TRANSPORT.

4.1. Szczegdtowe wymagania dotyczace transportu.

Transport powinien zapewniac:
- stabilno$¢ pozycji zaladowywanych materiatow,
- zabezpieczenie materialdw przed ich uszkodzeniem,
- kontrole zatadunku i wytadunku,
Urzadzenia nalezy dostarczy¢ w oryginalnych opakowaniach producentow i sktadowaé w sposob zabezpieczajacy przed

uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne warunki wykonania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdow i wykonywanych
robdt, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowsa, projektem organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
5.2. Szczegdtowe zasady wykonania robot.
Montaz instalacji oraz urzadzen sanitarnych musi zapewnia¢ ich prawidlowe dziatanie zgodne z dokumentacjg projektows oraz
»Warunkami technicznymi, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie” Niezbedne jest zapewnienie ochrony przed
niekorzystnymi nastepstwami dzialania instalacji (porazenia, przepigcia taczeniowe i atmosferyczne, drgania, hatas, powstanie pozaru,
wybuchu i innych szkdéd) oraz zabezpieczenie samej instalacji przed niekorzystnymi wplywami (oddziatywania atmosferyczne,

ingerencja osob trzecich i inne).

Prace instalacyjne nalezy skoordynowa¢ z pracami wykoficzeniowymi, a zwlaszcza z pracami, ktére nalezy wykonaé¢ wczedniej
(elementy na ktorych montuje si¢ instalacje) oraz z pracami, ktére mozna wykona¢ dopiero po zakonczeniu instalacji.
Wszystkie instalacje musza by¢ poddane probie cisnieniowe]j przed zakryciem i zaizolowaniem. Ci$nienie probne musi wynosi¢ 1,5

krotna warto$¢ ci$nienia roboczego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Szczegdtowe zasady kontroli jakosci.

Sprawdzeniu podlega zgodno$¢ z dokumentacja techniczna, rodzaj zastosowanych materiatow i ich wlasciwosci, przygotowanie podtoza,
prawidlowo$¢ wykonania instalacji i jej elementéw. Kontrola musi obejmowa¢ sprawdzenie prawidlowosci polozenia elementow
instalacji, a wigc ich przebiegu w pomieszczeniach, wzajemnego rozmieszczenia poszczegdlnych elementdéw instalacji (bezkolizyjnose,
odlegtosci) oraz usytuowania wzgledem elementéw obiektu. Kontrola musi by¢ prowadzona na biezaco, w trakcie realizacji prac, celem

wykrycia nieprawidtowosci.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot.

Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,,Przedmiarze robot” w oparciu o katalogi KNR.
Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbgdne do wykonania robot podstawowych nalezy kalkulowa¢ w wycenie robot

podstawowych.



7.2. Szczegbdtowe zasady obmiaru robot.

Ilo$¢ robot obmierza sie: w sztukach — [szt.] wykonanych elementéw (osprzet i urzadzenia), w metrach biezacych — [m] w odniesieniu
do wykutych bruzd, zainstalowanych przewoddéw, rurek instalacyjnych oraz w kompletach — [komp.].

Calo$¢ prac nalezy skalkulowa¢ na podstawie Przedmiaru robot i przedstawi¢ w kosztorysie ofertowym. W wycenie nalezy ujaé
wszystkie roboty towarzyszace lub po$rednie wynikajace z wykonania robot podstawowych.

Wielko$ci obmiarowe okres$la si¢ na podstawie dokumentacji, przedmiaréw rob6t z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez

Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST

1 wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie badania i pomiary daty wyniki pozytywne.

8.2. Szczegblne zasady odbioru robot.

Kierownik robot instalacyjnych w obiekcie budowlanym zobowigzany jest do:

a/ Zgloszenia Inwestorowi do sprawdzenia Iub dokonania odbioru robot ulegajacych w dalszym etapie zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow.

Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoznacznym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbior przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie pdzniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia

wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.



